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R9 afregelen op 5@Hz cyclusti jd
C6 verdubbelen voor 25 Hz
pen 11 bepaalt de pulsbreedte

148 mA

De spanning aan U2b,
Stroomopname ca.
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Twee servo s aansluiten op J2 kan, mits de voeding voldoende stroom kan leveren

Een 5V puls aan J1,
Een 5V puls aan J1,

pen 1 geeft een 2 ms puls op pen 1 van J2
pen 2 geeft een 1 ms puls op pen 1 van J2

C1=2200u >>servo loopt 5 sec. tussen de uiterste standen (spoorbomend

C1=220u >>servo loopt 1 sec. tussen de uiterste standen
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